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keypad station

| 07-0-0-10002-0 |

N Wg|
[JREIC]
OEEE
AEEo

A6

Master Einheit/

master unit

REV2 20-0-0-0438-0

REV4 20-0-0-0438-1

Lecceecesssees /’8

MHM-RADIO-VMIODULE _rev1
escscee
10000000

' O 05-3-3-10103-0

X5
[eTe[e[e]0]0] Sl
u;i}‘ Lgi}‘
1 1
\ \
’ ’
\\ -7 \\_’/

UNIT CONTROL Rev

Wl €<—— Switch S1to ON

\ 4
A5J1
Servo Platine
servo PCB
Seite/page 6

Wiring diagram
SP5000

zzzzzzzzzzzz

.| Master Einheit/

master unit

REV 1.14] Seite/page 7




Sicherheitskreis -
Druckstation
safety circuit -
printing station

 Sicherheitsbiigel
» Druckstationen/
' safety circuit

! printing heads

Kreis 1/ circuit 1 ' _+
Kreis 2/ circuit 2 ' _+ i
Erkennung/detection " !
i
[ ERER
3 3} =4
o ol 92
Oy Fe lo) Oy
NI\ NN
SRR
A3J6 E-Stopl X6#5
A3J7 E-Stop2 Ringleitung -

BUS Platine/
BUS PCB
Seite/page 4

Sicherheitskreis/

ring line
safety circuit

Seite/page 16

A7 MOSAIC M1C/
Sicherheitsschaltgeréat
safety device

07-0-0-0824-0
A5J8 gelb/yellow
Servo Pty o iRlnite A7.1 MOSAIC MI80O4
<4—artnigreen 07-0-0-0825-0
servo PCB braun/brown
Seite/page 6
braun/brown A5J9
weil3/white i
gelblyeliow ) Servo Platine/
X6 grin/green servo PCB
Seite/page 6
Ringleitung - STO 4 2, weiB/white & braun/brown
ring line STO circuit = 7 biaubiue
Seite/page 16 grau/grey
rosa/pink J/ |
|
718 10 7 lgy/
5 10 I I O[T T
T2 3 712
_}&j griin/green A5J7
gelblyeliow Servo Platine/
weifl3/white PCR
braun/brown ser_vo
REER REER Seite/page 6
oN RN onN RN
N ExT N ExT
FAIL FAIL
com Ema w?
MOSAIC M1S MIBO4
wh B nh B
s 4 P
56 56
X7 T s T s
Terminal - Anschluss griin/green L2 e 2
. . . n Gsso
terminal connection Welf/wnlte ERe' R
. gelblyellow
Selte/page 16 braun/brown  S™s STATUS
R 3
A(2p[2B 24 20 22 23 2
13| 14| 15 p |13 14 15/
U2X2A 56| 718 SIe]7 8
Servoverstarker/ braun/brown ...6
servo drive wei3/white ... 10

Seite/page 11

X6

Ringleitung - Sicherheitskreis
ring line safety circuit
Seite/page 16

braun/brown
gelb/yellow

weil3/white
grin/green

sP*"

Wiring diagram
SP5000

AVeSER-INNR

PERFECTION IN

Not Halt Relais & Sicherkreis/
safety device & safety circuit

REV1.14|  Seite/page 8




Folientastatur Terminal Front/
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Y-Schaltung/ Y-connection (3x400V)
/\-Schaltung/ /\ -connection (3x210V)

Bei Y-Schaltung: 2A Trage /
at Y-Connection: 2AType T

Bei /\-Schaltung: 4A Trage /
at /\-Connection: 4A Type T
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protective breaker
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X1 Rakelajm 18 Rz.‘m®¢ e mﬁw i I -élM I‘ ;eite/page 4
Seite/page‘4 ; : : @
,ﬁfﬂ%@ A1132 oL X | GM :
(;g _____________ 1 P é U o é
R N N
|
4 [ -
= : { | g ~— \9 » [¢'e) N~
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Seite/page 4
5P5000 Wiring diagram
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AV RB-ENI | /\C distribution PCB
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Kondensator C-TEC 2420-8 USV
capacitor C-TEC 2420-8 UPS

X3
Wechselstromverteiler
400v/210V
AC - rack 400Vv/210V
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[07-0-0-0540-0] | 4
Netzteil 20A/ ] 'é =
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N
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only at optional automatic
red-black
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Klemmblock unten/
lower DC block
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black Servo Platine/
servo PCB
red-black Seite/page 6
U2X2A
black #2 Servoverstarker/
e servo drive
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Wiring diagram
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